1. WPROWADZENIE.

Teleskopowa Rurka Pitota jest uzupetnieniem produkowanej od 1955 roku przez
firme AIRFLOW gamy rurek jednoczesciowych oraz fgczonych.

Rurka teleskopowa podobnie jak jednoczesciowe posiada nos o zarysie
elipsoidalnym rekomendowany przez norme BS1042 Cze$¢ 2.1:1983.

Rurki teleskopowe posiadajg te wyzszos¢ nad konwencjonalnymi, ze sg
wygodniejsze w przenoszeniu i przy wykonywaniu pomiaréw. W stanie ztozonym
diugos¢ moze byé¢
zredukowana do
200mm a przy
pomiarach mozna jg sciana kanatu

rozciggng¢ az do cerunck L)
980mm. Nie jest T g e
przeznaczona do (=]

montazu statego, ale cse e Ciénﬁnie
Znosi chwilowo statyczne
temperatury do 100°C.

2. OPIS. — prepws ™ —

Gtowica rurki
teleskopowej posiada
Srednice 4 mm , i mozna & g

ja wyciggna¢ do 70mm $ciana kanatu
z 7-czesciowego
w y s | Q g n | k a sonda teleskopowa
teleskopowego.

Wewnqtrz znajduje SIQ wskaznik kierunku
koncentryczna
elastyczna rurka
zakonczona tréjnikiem
stuzaca do podtgczenia

przyrzadu pomiarowego
(mikromanometru).
Wskaznik kierunku
przeptywu jest zatozony
na najwiekszy segment
teleskopu. Nalezy go
ustawi¢ réwnolegle do
kierunku przeptywu aby
moc ustalic potozenie
rurki, gdy gtowica jest
niewidoczna wewnatrz
kanatu.

cisnienie statyczne )

ci$nienie catkowite (+)




3. STOSOWANIE RURKI.

3.1. Aby prawidtowo okresli¢ predkosé¢ lub natezenie przeptywu w kanale

3.2
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3.5.

wentylacyjnym zwykle jest konieczne wykonanie “trawersu” wzdtuz
odpowiednich linii przekroju. Miejsce wykonywania pomiaréw powinno byé
przynajmniej 6 srednic lub przekatnych za wszelkimi przeszkodami
zaburzajacymi przeptyw (kolana, zatamania, redukcje przekroju itp.).
Wykonaj otwory w odpowiednich punktach kanatu aby uzyska¢ dostep do
punktéw pomiarowych. Rysunki w dalszej czesci instrukcji okreslajg
doktadne potozenia punktow pomiarowych.

Rozciagnaé¢ rurke do dlugosci niezbednej do wykonania pomiaru. Aby
zmaksymalizowa¢ doktadnos$¢ pomiaru czesé szczytowa (gtowica) powinna
by¢ rozciggnieta do swej maksymalnej dlugosci 70mm.

70mm

gtowica gtowica

schowana gotowa
do pracy

pit-2.wf

Przy rozcigganiu teleskopu nalezy zwréci¢ uwage, aby potgczeniowa rurka
elastyczna mogta swobodnie wsuwac sie do wnetrza.

Przy dokonywaniu pomiarow metoda trawersowania mozna tak roztozy¢
rurke, aby miejsca tgczen poszczegdlnych segmentéw teleskopu
wskazywaty gtebokos¢ zanurzenia rurki dla poszczegdinych punktéw
pomiarowych.

Podtacz krééce cisnienia catkowitego oraz statycznego do tréjnika z
wejsciami (+) i () mikromanometru (patrz rysunek na stronie 1). Manometr
bedzie wtedy wskazywat cisnienie dynamiczne P . Na jego podstawie mozna
wyznaczyé predkosc przeptywu powietrza.

Suwak dotaczany do rurki mozna zastosowac do tego celu.

Aby uzyskac jak najlepsze rezultaty nalezy otwor czotowy gtowicy skierowac
doktadnie prostopadle do kierunku przeptywu. Prawidtowe wyniki zostang
osiggniete tylko wtedy, gdy kierunek przeptywu bedzie rownolegty do Scian
kanatu. Jesli spodziewane sg zawirowania lub zaburzenia przeptywu mozna



3.6.

Wplyw niedokiadnosci ustawienia rurki na
btad pomiaru cisnienia dynamicznego.
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je stwierdzi¢ przez wsuwanie rurki w kilku miejscach i przez obracanie
gtowicy o pewien kat w stosunku do kierunku przeplywu szukajac
jednoczesnie maksymalnego wskazania manometru. Jesli wskazanie
maksymalne wystepuje przy odchyleniu mniejszym niz 15° od kierunku
réwnolegtego do Scian, to btedy wynikajgce z tego mozna pominac.

Jako przyrzady
przeznaczone do
wspobtpracy z
rurkami Pitota
proponowane sg
mikromanometry
elektroniczne z
serii APM oraz
szczegblnie
PVM100 albo
komfortowy
MEDM 500. Dwa
ostanie modele
potrafig na
podstawie
pomiarow
cisnienia
dynamicznego
autromatycznie
poda¢ wynik w
jednostkach
predkosci.

Do wspotpracy

0.032D
0.135D

0.321D
0.679D
0.865D
0.968D

Wspdtczynniki potozenia punktéw pomiarowych wg metody
liniowej (Log Linear) dla trawersowania wzdtuz 3 srednic.
Jesli jest trudne wykonaie pomiarow wzdtuz wiecej niz

2 srednic, mozna wykona¢ pomiary wzdtuz tylko jednej,

ale liczba punktéw pomiarowych musi wynosic¢ 10 a ich
pozycje wzgledne:

0.019D, 0.077D, 0.153D, 0.217D, 0.361D, 0639D, 0.783D
0.847D, 0.923D, 0.981D

pit-3.wr



nadaje sie takze cata

3.7.

g a m a
mikromanometrow
cieczowych.

Rurki Pitota
mozna taczy¢ z
przyrzadami
przy pomocy
przewodow
elas-tycznych z
gumy
silikonowej o
srednicy
wewne-trznej
2mm,
dostarczanych z
mikromanometrami
elektronicznymi
lub z miekkiego
PCV o srednicy
wewnetrznej
5mm, dostar-
czanych z
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| 0.061C
0.235D,
0.437D
0.563D
0.765D
0.939D

Wspdtczynniki potozenia punktéw pomiarowych wg metody
Czebyszewa (Log Tchebychef) dla kanatdw prostokatnych.
Wzgledne potozenie punktéw pomiarowych zalezy od ich
liczby zgodnie z zestawieniem:

llos¢ Potozenia wzgledne

punktéw

5 0.074, 0288, 0500, 0.712, 0.926

6 0.061, 0.235, 0.437, 0.563, 0.765, 0939

7 0.053, 0.203, 0.366, 0.500, 0.634, 0.797, 0.949

pit-wrrf

mikromanometrami cieczowymi.

4. OBLICZENIA PREDKOSCI W JEDNOSTKACH S.I.

Standardowym wzorem pozwalajgcym na obliczenie predko$ci powietrza przy

danym cisnieniu dynamicznym jest wyrazenie:

Wzér ten jest jednak prawdziwy dla powietrza o parametrahc standardowych:

v =1291/P,

temperatura 16°C i cisnienie 1000mbar.
Dla warunkéw ogolnych nalezy stosowac wzor:

V=1,291\/1000 T 100000

= predkos¢ w [m/s]

X X xP,
B " 2897 100000 + P,

= ci$nienie barometryczne
= temperatura w skali Kelvina

= ciSnienie statyczne

= cisnienie dynamiczne




